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Beschreibung 

Qebiet de r Erfindung 

Die vorliegende Erfindung betrifft eine Waschmaschine, 
die Waschvorgange einschlieSlich des Waschens, des Spulens 
und des Entwasserns automat isch durchfuhrt, und die vorlie- 
gende Erfindung betrifft insbesondere eine Steuervorrichtung 
und ein Steuerverf ahren fur eine Waschmaschine, die fur den 
Benutzer bequem und zweckmafcig ist, indem von den Funktionen 
einer Femsteuerung Gebrauch gemacht wird. 

Reachreibuna des b^tref f enden Stan des der Technik 

Bei einer herkommlichen Infrarot femsteuerung, wie sie 
in Figur 1 dargestellt ist, wird im allgemeinen ein Impuls- 
signal von einem signaler zeugenden integrierten Bauelement 
ausgegeben, wenn eine Taste an einer Tastatur 50 gedruckt 
wird. Dieses Impulssignal bewirkt, daS eine Z-Diode ZDI uber 
einen Widerstand Rl ein elektrisches Potential hat. Dieses 
Signal liegt an der Basis eines Transistors Q2 als Vorspan- 
nung, was dazu fuhrt, daS der Transistor Q2 durchschaltet 
und dadurch der Transistor Ql durchschaltet. 

Da jedoch die elektrische Leistung der Batterie Bl 
bereits am Kondensator C2 uber eine Diode Dl geladen worden 
ist, bevor das Impulssignal von dem signaler zeugenden inte- 
grierten Bauelement 51 ausgegeben wird, sind dann, wenn der 
Transistor Ql durchschaltet, die Batterie Bl, die Diode Dl 
und der Kondenstor C2 in Reihe geschaltet . Das fvihrt dazu, 
daS elektrische Leistung durch die Ladespannung des Konden- 
sators C2 hinzukommt und zusatzlich an der Anode der Leucht- 
diode LEDl und den Inf rarotdioden LED2 bis LED4 liegt. Da 
die Emitterausgangsspannung des Transistors Q2 uber einen 
Widerstand R5 die Transistoren Q3 und Q4, durchschaltet wer- 



den an dieser Stelle die Leuchtdiode LED1 und die Infrarot- 
dioden LED2 bis LED4 dazu gebracht, Licht auszusenden. 

Die herkommliche Fernsteuerung mit diesem Aufbau ist 
jedoch mit dem Problem verbunden, daS das erzeugende Signal 
durch den Abstand und durch Storungen gedampft werden kann, 
die den Ort und das Gebiet beschranken, an dem und in dem 
sie aufgrund der Charakteristiken des Inf rarotlichtes ver- 
wandt werden kann. Das fuhrt dazu, daS die Fernsteuerung bis 
zu einem Abstand steuerbar ist, der im sichtbaren Bereich 
liegt. Daruber hinaus ist die Empf indlichkeit der Fernsteue- 
rung bei Lichtstrahlen mit hoher Intensitat oder Helligkeit 
beispielsweise von der Sonne aufgrund von Interferenzstorun- 
gen im Sensor beeintrachtigt , was moglicherweise dazu fuhrt, 
dafi die Ferns teuerung nicht arbeitet. Es besteht weiterhin 
die Schwierigkeit der Einstellung der Ubertragungsf requenzen 
was die Inf rarotubertragungsf requenz anbetrifft, was viele 
Probleme bei der Steuerung aus der Entfernung verursacht , 

Urn diese Art von Problemen zu beseitigen, beschreibt 
und zeigt die JP-A-2055088 eine Steuervorrichtung fur eine 
Waschmaschine . Diese Steuervorrichtung, die in Figur 2 dar- 
gestellt ist, umfaSt eine Operationseinrichtung 53, die die 
Last, die die Motoren treibt, und ahnliches steuert, erste 
und zweite Eingabe- Ausgabeeinrichtung 54, 55, die die Ein- 
stellungen des Waschverf ahrens eingeben und anzeigen, erste 
und zweite Ubertragungs- Empf angseinrichtungen 56, 57 und 
eine Steuereinrichtung 58, die die erste und die zweite 
Eingabe- Ausgabeeinrichtung 54, 55, die Ubertragungs- Emp- 
f angseinrichtungen 56, 57 und die Operationseinrichtung 53 
steuert . 

Die Operationseinrichtung 53, die zweite Eingabe- Aus- 
gabeeinrichtung 55, die zweite Obertragungs- Empfangsein- 
richtung 57 und die Steuereinrichtung 58 sind am Hauptkorper 
59 der Waschmaschine vorgesehen, wahrend die erste Eingabe - 
Ausgabeeinrichtung 54, die erste Ubertragungs- Empfangsein- 
richtung 56 an der Fernsteuereinrichtung 60 angebracht sind, 



die vom Hauptkorper der Waschmaschine getrennt ist. 

Bei dieser Steurvorrichtung sind weiterhin die Opera- 
tionseinrichtung 53 und die zweite Eingabe- Ausgabeeinrich- 
tung 55 direkt mit der Steureinrichtung 58 verbunden und ist 
die erste Eingabe- Ausgabeeinrichtung 54 mit der ersten 
Ubertragungs- Empf angseinrichtung 56 verbunden. 

Dement sprechend fuhren die erste Ubertragungs - 
Empf angseinrichtung 56 und die zweite Ubertragungs- 
Empf angseinrichtung 57 die Ubertragungs- und Empf angsfunk- 
tionen uber eine verdrahtete oder drahtlose Verbindung 
durch, wobei die zweite Ubertragungs- Empf angseinrichtung 57 
mit der Steuereinrichtung 58 verbunden ist, so daS der Be- 
nutzer den Stand des Arbeit sablauf es der Waschmaschine pru- 
fen oder die Waschvorgange andern kann, selbst wenn der 
Benutzer weit von der Waschmaschine entfernt ist. 

Eine derartige Steuervorrichtung ermoglicht es dem 
Benutzer, Inf ormationen uber den Zustand der Waschmaschine 
uber den gesamten Waschvorgang an einer entfernt liegenden 
Stelle zu bekommen, wo er einer anderen Arbeit nachgeht. 

Urn gegenseitige Storungen zwischen verschiedenen Wasch- 
maschinen zu vermeiden, sollte ein f aseroptisches Kabel ver- 
wandt werden. 

Die EP-A-393914 beschreibt ein Fernsteuersystem fur 
Waschmaschinen, das auf der Verwendung einer Punkubertragung 
basiert, wobei die Probleme der Interf erenzsicherheit und - 
zuverlassigkeit dadurch gelost sind, daS Geheimcodes ver- 
wandt werden, die in nicht loschbaren Speichern gespeichert 
sind, die uber Microcomputer adressiert werden. 

Die EP-A-320439 beschreibt gleichfalls eine Zweiwege- 
fernsteuerung zum Fernsteuern und Fernuberwachen komplexer 
Prozesse, die in einer komplexen Anlage ausgefuhrt werden. 

Es ist das Ziel der vorliegenden Erf indung eine Steuer- 
vorrichtung und ein Steuerverf ahren fur eine Waschmaschine 
zu schaffen, die einen nicht normalen Betrieb aufgrund von 
gegenseitigen Storungen der jeweiligen Waschmaschinen ver- 



meiden. 

Um das Ziel der vorliegenden Erfindung zu erreichen, 
ist die Steuervorrichtung fur eine Waschmaschine gemaS der 
vorliegenden Erfindung so aufgebaut, wie es im Anspruch 1 
angegeben ist. 

Das Steuerverfahren fur eine Waschmaschine der vorlie- 
genden Erfindung umfafit die Schritte, die im .Anspruch 3 
angegeben sind. 

Weitere Aspekte und Vorteile der vorliegenden Erfindung 
werden sich aus der folgenden Beschreibung des bevorzugten 
Ausfuhrungsbeispiels ergeben, die in Verbindung mit den 
zugehorigen Zeichnungen gegeben wird, die als Beispiel die 
Grundprinzipien der Erfindung wiedergeben. 

Kurze Beschreibung der Zeichnungen 

Figur 1 zeigt eine herkommliche Inf rarotf ernsteuerung. 
Figur 2 zeigt ein herkommliches Steuerverfahren fur eine 
Waschmaschine . 

Figur 3 zeigt die Korrelation zwischen einer Waschmaschine 
und einer Fernsteuerung nach MaSgabe der vorliegenden Erfin- 
dung. 

Figur 4 zeigt das Blockschaltbild einer Vorrichtung, die im 
Inneren des Hauptkorpers der Waschmaschine gemaS der vor- 
liegenden Erfindung installiert ist. 

Figur 5 zeigt das Blockschaltbild einer Fernsteuerung der 
vor 1 iegenden Erf indung . 

Figur 6 zeigt das Blockschaltbild im einzelnen des Funkemp- 
fangsteils der vorliegenden Erfindung und 

Figur 7a und 7b zeigen in FluSdiagramm die Arbeitsablauf e 
gemafi der vorliegenden Erfindung. 
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Beschreibung der bevorzuoten Ausf uhrungsbeispiele im 
einzelnen 

In Figur 4 ist mit 1 ein erster Microcomputer, mit 2 eine 
Energiequelle, mit 3 ein erster Tastenteil, der die Daten 
eingibt, die vom Benutzer zum Antreiben/Steuern des Motors 
und ahnlicher Teile in den ersten Microcomputer eingegeben 
werden, mit 4 ein Waschemengensensor , der die Waschemenge in 
der Waschmaschinentrommel wahrnimmt, mit 5 ein Wasserpegel- 
sensor, der wahrnimmt, ob eine angetuessene Wassermenge ent- 
sprechend der Waschemenge, die vom Waschemengensensor 4 
wahrgenommen wurde, eingegeben ist, und mit 6 ein Verschmut- 
zungssensor bezeichnet, der das MaS an Verschmutzung der 
Wasche wahrnimmt, die in die Waschmaschinentrommel geworfen 
ist. Das Element 7 ist ein erster Anzeigeteil, der den Stand 
des Waschvorganges anzeigt, 8 ist ein erster EEPROM, d.h. 
ein Speicherelement, das die Daten, die fur den Waschvorgang 
notwendig sind, und die geheimen Eigencodierungen der Wasch- 
maschine speichert, 9 ist ein erster Funksendeteil , der den 
Stand des Waschvorganges und ahnliches auf die Fernsteuerung 
100 ubertragt, und 10 ist ein erster Funkempf angsteil, der 
die Signale von der Fernsteuerung 100 empf angt . 

In Figur 5 ist 20 ein zweiter Microcomputer, ist 21 ein 
Energiequelleneinstellteil, der die Energieversorgung an- 
und abschalten kann, wenn das fur den Benutzer notwendig 
ist, urn den Energieverbrauch in der Fernsteuerung so klein 
wie moglich zu halten, und ist 22 ein zweiter Tastenteil zum 
Betreiben des Hauptkorpers 20 oder zum Ausfuhren der Funk- 
tionen der Fernsteuerung selbst. Das Element 23 ist ein 
Alarmteil, der ein akustisches Warnsignal liefert, damit der 
Benutzer problemlos wahrnehmen und handeln kann, wenn ir- 
gendwelche Schwierigkeiten im Hauptkorper 200 wahrend des 
Waschvorganges auftreten. Das Element 24 ist ein zweiter 
Anzeigeteil, der es dem Benutzer erlaubt, den Stand des 
Waschvorganges und die Waschzeit problemlos aufzunehmen, 25 



ist ein zweiter EEPROM, d.h. ein Speicher element, das die 
geheimen Codierungen und andere speicherbare Inf ormationen 
fur die wechselseitige Kommunikation rait dera Hauptkorper 200 
speichert . Das Element 26 ist ein zweiter Funksendenteil zum 
Ubertragen der vom Microcomputer 20 erzeugten Daten uber 
lange Strecken und 27 ist ein zweiter Funkempf angsteil , der 
die Signale empfangt, die vom Hauptkorper 200 der Waschma- 
schine ubertragen werden. 

Die Vorrichtung und das Verfahren gemaS der vorliegen- 
den Erfindung erlauben es der Pernsteuerung 100 und dem 
Hauptkorper 2 00 gegenseitig zu kommunizieren, indem Funk- 
ubert ragungs - und -empf angsfunktionen sowohl dem Hauptkorper 
200 als auch der Fernsteuerung gegeben sind, was die Betati- 
gung des Hauptkorpers 200 unter Verwendung der Fernsteuerung 
100 selbst aus einer Entfernung moglich macht und es dem 
Benutzer erlaubt, den Betriebszustand des Hauptkorpers 200 
gleichfalls zu erfahren. 

Das heiSt mit anderen Worten, daS wahrend der Zeit, 
wahrend der die Waschmaschine ihren ursprunglichen Funktio- 
nen mit den jeweiligen Sensoren 4, 5 und 6 ausfuhrt, die den 
Stand des Waschvorganges wahrnehmen und Situationscodierun- 
gen der Fernsteuerung 100 uber drahtlose Einrichtungen wie 
den ersten Funkubertragungsteil 9 ubertragen, die Fernsteue- 
rung 100 die Situationscodierungen, die von der Waschmaschi- 
ne ubertragen werden, am zweiten Funkempf angsteil 27 emp- 
fangt, wahrend der Microcomputer 20, der im Inneren der 
Fernsteuerung 10 0 vorgesehen ist, uber die empfangenen Daten 
den vorliegenden Stand der Waschmaschine uber den zweiten 
Anzeigeteil 24 anzeigt, so daS der Benutzer den gegenwarti- 
gen Stand prufen kann. 

Wenn jedoch wichtige Dinge auftreten, die es notwendig 
machen, die Arbeit der Maschine aufgrund des uber den zwei- 
ten Anzeigeteil 24 bestatigen Status anzuhalten, werden 
Funktionshaltesignale uber eine Betatigung des zweiten Ta- 
stenteils 22 eingegeben, der in der Fernsteuerung selbst 



installiert ist, so daS der erste Funkempf angsteil 10 des 
Hauptkorpers 200 die Daten uber den zweiten Funkubertra- 
gungsteil 26 empfangt und dadurch die Waschmaschine anhalt 
oder ahnliches. 

Weitere detailierte Erlauterungen konnen in der folgen- 
den Weise gegeben werden: Zunachst gibt der Benutzer das 
Waschverf ahren mittels des ersten Tastenteils .3, der am 
Hauptkorper 200 der Waschmaschine installiert ist, oder uber 
den zweiten Tastenteil 22 ein, der an der Fernsteuerung 100 
getrennt vom Hauptkorper 200 installiert ist, 

Der Eingabestatus wird uber den ersten Anzeigeteil 7 
des Hauptkorpers 200 und den zweiten Anzeigeteil 24 der 
Fernsteurung 100 angezeigt, was vom Benutzer erkennbar ist. 

Wenn naturlich die Inhalte des ersten und des zweiten 
Anzeigeteils 7, 24 von den Absichten des Benutzers abwei- 
chen, werden die Inhalte uber den ersten und den zweiten 
Tastenteil 3, 22 erneut korrigiert, und wenn das nicht der 
Fall ist, wird ein Startknopf (nicht dargestellt) gedruckt 
und wird der Motor der Waschmaschine fur den Waschvorgang 
angetrieben. An dieser Stelle wird eine direkte Datenuber- 
tragung mit dem ersten Microcomputer 1 am ersten Tastenteil 
3 und am ersten Anzeigeteil 7 eingerichtet , der am Hauptkor- 
per 200 installiert ist. Die durch die Arbeit des zweiten 
Tastenteils 22 an der Fernsteuerung 100 eingegebenen Daten- 
signale werden zunachst vom zweiten Funkubertragungsteil 26 
drahtlos zum ersten Funkempf angsteil 10 ubertragen, der im 
Inneren des Hauptkorpers 200 installiert ist. 

Zwischen dem zweiten Funkubertragungsteil 26, dem zwei- 
ten Funkempf angsteil 27 und dem zweiten Microcomputer 2 0 
erfolgt naturlich eine direkte Dateniibertragung. 

In der Zwischenzeit fuhren der erste Funkubertragungs- 
teil 9 des Hauptkorpers 200 und der zweite Funkubertragungs- 
teil 26 der Fernsteuerung 100 eine Modulation durch, urn die 
jeweils vom ersten und zweiten Microcomputer 1, 20 erzeugten 
Daten auf den ersten und den zweiten Funkempf angsteil 10, 27 
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zu ubertragen. 

Der erste und der zweite Funkempf angsteil 10, 27 des 
Hauptkorpers 200 und der Fernsteuerung 100 fuhren jeweils 
weiterhin eine Demodulation fur den ersten und den zweiten 
Microcomputer 1, 20 durch, urn die Modulationsdaten, die vom 
ersten und zweiten Funkubertragungsteil 9, 26 des Hauptkor- 
pers 200 und der Fernsteuerung 100 jeweils ubertragen wer- 
den, als richtig zu beurteilen. Wie es in Figur 6 darge- 
stellt ist, werden nach der Verstarkung aller Hochf requenz- 
anteile, die von der Antenne (ANT) eingegeben werden, am 
Hochf requenzverstarkungsteil 30 nur die Signale, die den 
Frequenzen entsprechen, die am superregenerativen Schwin- 
gungsteil 31 festgelegt sind, durch den Erf assungsteil 32 
durchgelassen. Nur die durchgelassenen niederf requenten 
Anteile (die echten Daten) werden am Niederf requenzverstar- 
kungsteil 33 verstarkt und in digitale Daten umgewandelt, 
die vom ersten und zweiten Microcomputer 1, 20 erfaSt werden 
konnen, und dann in den ersten und den zweiten Microcomputer 
1, 20 eingegeben. 

Das heiSt mit anderen Worten, daS eine Erkennung des 
Benutzers moglich ist, da die digitalen Daten am ersten und 
zweiten Anzeigeteil 7, 24 uber die Anweisung des ersten und 
zweiten Microcomputers 1, 20 angezeigt werden, 

Im f olgenden werden die Figuren 7a und 7b erlautert . 
Figur 7a zeigt in einem Flufidiagramm die Arbeitsabf olge 
des Funkubertragungsteil s der Fernsteuerung nach Mafigabe der 
vorliegenden Erfindung. 

Das Steuerverf ahren fur eine Waschmaschine nach MaSgabe 
der vorliegenden Erfindung umfaSt zunachst einen Schritt SI, 
urn die Energiequellen im zweiten Funkubertragungsteil 26 und 
im zweiten Funkempf angsteil 27 kontrolliert an- und auszu- 
schalten und dadurch die Lebensdauer der fur die Fernsteue- 
rung verwandten Batterie zu maximieren, und anschlieSend 
einen Schritt S2, urn die ID-Codierungen zu lesen, die Ge- 
heimcodierungen sind, die im zweiten EEPROM 25 gespeichert 



sind. 

In der Folge geht das Programm auf den Schritt S3 uber 
und gibt das Programm die Startcodierungen in den zweiten 
Microcomputer 21 uber den zweiten Tastenteil 22 ein, die 
durch den zweiten Funkubertragungsteil 2 6 zu ubertragen 
sind. Dann werden die Startcodierungen uber den zweiten 
Ubertragungsteil ubertragen und vom ersten Funkempf angsteil 
10 des Hauptkorpers 200 empfangen. 

In der Folge wird im Schritt S4 beurteilt, ob der erste 
Funkempf angsteil 10 die Startcodierungen empfangen hat oder 
nicht, was auf der Beurteilung basiert, ob Startcodierungen 
vom ersten Funkempf angsteil 10 empfangen wurden. Im Falle 
,f ja" geht das Programm auf den Schritt S5 uber und werden 
dann weiterhin "Zustands" -Codierugen empfangen, die von der 
Fernsteuerung ubertragen werden, 

Wenn die Zustandscodierungen, die den Stand des Wasch- 
vorganges zeigen, vom ersten Funkubertragungsteil 2 7 des 
Hauptkorpers 200 kommen werden die Zustandscodierungen durch 
den zweiten Funkempf angsteil 27 der Fernsteuerung empfangen 
und dann in den zweiten Microcomputer 20 geladen, urn die 
nachste Betriebsphase zu steuern. 

Die nachste Phase des Betriebes beginnt am Schritt S6 , 
wobei der Schritt S6 den Einstellteil 21 fur die Energie- 
quelle, den zweiten Anzeigeteil 24 und den Alarmteil 23 
fortschreibt . Der Schritt S7 beurteilt, ob Zustandscodierun- 
gen eingetastet sind oder nicht. 

Wenn Zustandscodierungen eingetastet sind (im Fall 
"ja")/ geht das Programm direkt auf den Schritt S10 uber und 
kehrt das Programm zum Schritt S6 zuruck, nachdem die Ta- 
stencodierungen uber den zweiten Tastenteil 22 auf den 
Hauptkorper 200 ubertragen sind. 

Wenn keine Zustandscodierungen eingetastet sind (im 
Fall "nein"), geht das Programm auf den Schritt S8 uber und 
beurteilt das Programm fur den Augenblick, ob die Funkfre- 
quenzen passen oder nicht (wenn die Dateneingangsbedingung 
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erfullt ist) . 

Wenn das Beurteilungsergebnis zeigt, daS die Funkfre- 
quenzen passen (im Fall "ja"), werden im Schritt S9 Daten 
empfangen und falls das nicht der Fall ist (im Fall "nein"), 
geht das Progratnm auf den Schritt S6 zuruck und wiederholt 
das Progratnm die nachste Phase des Betriebes . 

Figur 7b zeigt in einem FluSdiagramm die Arbeitsvor- 
gange im Funkempf angsteil fur den Hauptkorper 200 nach MaS- 
gabe der Erfindung. 

Zunachst wird in einem Schritt SI beurteilt, ob der 
Funkempf angsteil 10 des Hauptkorpers 200 Startcodierungen 
empfangen hat, nachdem solche Startcodierungen vom zweiten 
Funkubertragungsteil 26 der Fernsteuerung ubertragen worden 
sind. 

Wenn das nicht der Fall ist (im Fall "nein") , geht das 
Programm direkt auf S4 uber und wenn derartige Codierungen 
empfangen wurden (im Fall "ja" ) , geht das Programm auf S2 
uber, in dem beurteilt wird, welche Anderungen im Zustand 
wahrend des Waschvorganges der Waschmaschine aufgetreten 
sind. 

Wenn die Beurteilung zeigt / daS Anderungen im Zustand 
aufgetreten sind (im Fall "ja"), ubertragt das Programm im 
Schritt S3 die "Zustand" -Codierungen auf den zweiten Funk- 
empf angsteil 27 der Fernsteuerung und wenn keine Anderungen 
aufgetreten sind (im Fall "nein"), wird beurteilt, ob die 
Startcodierung pafit Oder nicht, was im Schritt S4 erf olgt . 

Wenn das Beurteilungsergebnis im Schritt S4 zeigt, daS 
die Startcodierung pafit (im Fall "ja"), was bedeutet, daS 
die Empf angsvorbereitung abgeschlossen ist, geht das Prgramm 
auf den Schritt S5 uber, empfangt das Programm die Tastenco- 
dierung und fuhrt das Programm die Wascharbeitsvorgange 
durch. Anderenfalls (im Fall "nein"), was dann der Fall ist, 
wenn keine Datenubertragung von der Fernsteuerung vorliegt, 
geht das Programm direkt auf den Schritt S6 uber, fuhrt das 
Programm die Waschvorgange durch und kehrt das Programm dann 
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auf den Schritt SI zuriick und wiederholt das Programm die 
nachste Phase des Betriebes. 

Wie es oben beschrieben wurde, wird bei der Steuervor- 
richtung und dem Steuerverf ahren gemaS der vorliegenden 
Erfindung die Was chmas chine unter Verwendung einer Fern- 
steuerung so gesteuert, daS sofortige Gegenmafinahmen moglich 
sind, wenn Probletne auftreten, so da£ eine groSe -Lebensdauer 
der Was chmas chine beibehalten wird, 

Ein weiterer Vorteil der vorliegenden Erf indung besteht 
darin r daS die Waschlei stung erhoht werden kann, da ein 
fehlerhafter Betrieb aufgrund einer gegenseitigen Storung 
durch die Verwendung von Speichern vom Typ EE PROM vermieden 
ist . 
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Patentanspruche 

1 . Steuervorrichtung fur eine Waschmaschine mit einem 
Hauptmaschinenteil (1 bis 10) und einer Fernsteuerung (20 
bis 27) , gekennzeichnet durch: 

einen ersten und einen zweiten Mikrocomputer (1, 20); 

eine erste und eine zweite Tastatur (3, 22), die in den 
ersten und in den zweiten Mikrocomputer (1, 20) die fur den 
Betrieb des Hauptmaschinenteils und der Fernsteuerung not- 
wendigen Daten eingeben; 

einen ersten und einen zweiten Anzeigeteil (7, 24) , die 
den Stand des Waschvorganges anzeigen, der vom ersten und 
vom zweiten Mikrocomputer (1, 20) gesteuert wird; 

einen Alarmteil (23) , der ein akustisches Warnsignal 
gibt, wenn wahrend des Waschvorganges Fehlf unktionen auf- 
t ret en; 

einen ersten und einen zweiten Speicher (8, 25) vom Typ 
eines EEPROM, die geheime Codierungen speichern, die fur die 
jeweiligen Waschmaschinen gebildet sind; 

einen ersten und einen zweiten Funksendeteil (9, 26) , 
die die digitalen Daten, die vom ersten und vom zweiten 
Mikrocomputer (1, 20) kommen, in HF Signale modulieren und 
ausgeben ; 

einen ersten und einen zweiten Funkempf angsteil (10 , 
27) , die die vom ersten und vom zweiten Funksendeteil (9, 
26) ausgegebenen HF Signale demodulieren und dann die aus 
den HF Signalen demodulierten Daten in den ersten und den 
zweiten Mikrocomputer (1, 20) eingeben, und 

einen Energieversorgungseinstellteil (21) , der die 
Energieversorgung des zweiten Funks endetei Is (26) und des 
zweiten Funkempf angsteils (27) an und aus schaltet. 

2, Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet. 
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daS der Energieversorgungseinstellteil (21) seine Schalt- 
funktion zur Energieversorgung nur dann ausfuhrt, wenn der 
zweite Funksendeteil (26) und der zweite Funkempf angsteil 
(27) arbeiten. 

3. Steuerverf ahren fur eine Waschmaschine, die die 
Steuervorrichtung von Anspruch 1 enthalt, welches den 
Schritt des 

Anschaltens einer Energieversorgungsquelle eines Funk- 
sendeempf angers in einer Fernsteuerung umfafit, gekennzeich- 
net durch die Schritte: 

Lesen geheimer Codierungen, die in einem Speicher der 
Fernsteuerung gespeichert sind; 

Senden von Startcodierungen von der Fernsteuerung zum 
Hauptmaschinenteil der Waschmaschine; 

Senden von Zustandscodierungen von dem Hauptmaschinen- 
teil zur Fernsteuerung, so daS die Zustandscodierungen emp- 
fangen werden kdnnen, wenn der Hauptmaschinenteil die Start- 
codierungen von der Fernsteuerung empfangt; 

Beginnen des Betriebes des Energieversorgungseinstell- 
teils, des Anzeigeteils und des Alarmteils der Fernsteue- 
rung; 

Bewirken, daS die Fernsteuerung Schlusselcodierungen 
zum Empfang durch den Hauptmaschinenteil aussendet; 

Empfangen der Schlusselcodierungen nur dann, wenn die 
Frequenzen der zwischen der Fernsteuerung und dem Hauptma- 
schinenteil ubertragenen Signale zueinander passen; 

Ubertragen einer Information, die nach Mafigabe der 
Arbeit der Waschmaschine erzeugt wird, vom Hauptmaschinen- 
teil zur Fernsteuerung; 

Anzeigen des Betriebszustandes des Hauptmaschinenteils 

und 

Steuern des Hauptmaschinenteils mittels der Fernsteue- 
rung in Abhanigkeit von dem angezeigten Betriebszustand. 
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4 . Steuerverf ahren nach Anspruch 3 , dadurch gekenn- 
zeichnet, daS der Schritt des Lesens geheimer Codierungen 
den Schritt der Unterscheidung umfafit, ob geheime Eigenco- 
diemngen des Hauptmaschinenteils zu den geheimen Codierun- 
gen passen oder nicht. 

5 . Steuerverf ahren nach Anspruch 3 , dadurch gekenn- 
zeichnet, daS der Schritt der Ubertragung der Zustandscodie- 
rungen den Schritt der Ubertragung der Zustandscodierungen 
nur dann zur Fernsteuerung umfafit, wenn sich fur den Fall, 
daS Startcodierungen empfangen werden, die Verhaltnisse der 
Waschmaschine geandert haben. 

6. Steuerverf ahren nach Anspruch 3, bei dem der Schritt 
der Ubertragung der Zustandscodierungen die Unterscheidung 
der HF Synchronisation fur den Fall umfafit, daS Startcodie- 
rungen nicht empfangen werden. 

7. Steuerverf ahren nach Anspruch 3, bei dem der Schritt 
des Empfangs der Schlussel codierungen die Beibehaltung des 
vorliegenden Betriebs fur den Fall umfafit, dafi die HF Signa- 
le nicht synchronisiert sind. 
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